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El sistema de calificación se regirá por lo establecido en el RD 1125/2003 de 5 de septiembre por el que 
se establece el sistema europeo de créditos y el sistema de calificaciones en la titulaciones universitarias 
de carácter oficial. 

Para la evaluación de la asignatura, se realizará un examen como procedimiento de evaluación 
fundamental (60% de la calificación final de la asignatura), si bien, con el propósito de restar peso al 
examen se han tenido en cuenta otros criterios de evaluación tales como la asistencia y participación en 
clase (5%), informes de prácticas de laboratorio (20%) y la realización y presentación de un trabajo 
propuesto por el profesor ( 15% ). 

La asistencia a las prácticas, así como la entrega de las memorias de prácticas es obligatoria. También es 
obligatoria la entrega del trabajo propuesto. 

Adicionalmente, es preciso obtener una calificación mínima 3 puntos sobre 10 en cada una de la 
memorias de prácticas presentadas y de 5 en el trabajo propuesto. La no entrega de las memorias de 
prácticas o del trabajo en las fechas marcadas por el profesor implica no poder superar la 
asignatura en ninguna convocatoria del curso. 

La realización del examen final permite evaluar las competencias: CEM8, CC7, CB5.CB2,CB5, CC9 y el 
resultado Resul-05. 

La evaluación mediante prácticas, exposiciones y ejercicios entregables permite evaluar las 
competencias: CT1, CT4, CT6, CB5, CB3 y los resultados Resul-06 y Resul-07. 

El estudiante podría solicitar una evaluación mediante prueba única, en la que el peso del examen sería 
el 100% de la nota de la asignatura, unicamente bajo las circunstancias excepcionales que se recogen en 
el artículo 13 del Reglamento de Régimen Académico y de Evaluación del Alumnado de la Universidad de 
Jaén. La solicitud, acompañada de la debida justificación, solo podrá ser realizada durante el periodo 
docente de la asignatura. 

8. DOCUMENTACIÓN / BIBLIOGRAFÍA   (Accede a la bibliografía en el descubridor de la 
Biblioteca)

ESPECÍFICA O BÁSICA: ■ Robótica industrial: fundamentos y aplicaciones. Edición: -. Autor: Rentería, Arantxa. Editorial:
Madrid [etc.]: McGraw-Hill, D. L. 2000 (C. Biblioteca)
■ Robótica práctica: tecnología y aplicaciones. Edición: 5ª ed. Autor: Angulo Usategui, José María.
Editorial: Madrid: Paraninfo, cap. 2000 (C. Biblioteca)
■ Robotica [Recurso electrónico]. Edición: 3ª ed. Autor: Craig, John J. Editorial: México : Pearson,
2006 (C. Biblioteca)
■ Fundamentos de robótica Antonio Barrientos ... [et al.]. Edición: -. Autor: Barrientos, Antonio, coaut.
Editorial: McGraw-Hill lnteramericana (C. Biblioteca)

GENERAL Y COMPLEMENTARIA: 
■ Mecánica de robots. Edición: -. Autor: Mata Amela, Vicente. Editorial: Valencia: Universidad
Politécnica, Servicio de Publicaciones, D.L.1995 (C. Biblioteca)
■ Cómo y cuándo aplicar un robot industrial [Recurso electrónico]. Edición:-. Autor: Audí Piera, Daniel.
Editorial: Barcelona : Marcombo, 1988. (C. Biblioteca)
■ Handbook of industrial robotics. Edición: -. Autor: -. Editorial: New York [etc.]: John Wiley & Sons,
cap. 1999 (C. Biblioteca)
■ Springer Handbook of Robotics [Recurso electrónico]. Edición: -. Autor: Siciliano, Bruno. Editorial:
Berlín, Heidelberg : Springer Science+Business Media, 2008. (C. Biblioteca)
■ Robotics [Recurso electrónico]. Edición: -. Autor: Bajd, Tadej. Editorial: Dordrecht : Springer
Science+Business Media B.V., 2010. (C. Biblioteca)
■ lntroduction to Robotics [Recurso electrónico]. Edición: -. Autor: Bajd, Tadej. Editorial: Dordrecht :
Springer Netherlands : lmprint: Springer, 2013 (C. Biblioteca)

9. CRONOGRAMA (segundo cuatrimestre)

Semana A1 -Clases A2-Clases A3 -Tutorias Trabajo Observaciones 
expositivas en grupos de Colectivas autónomo 

en gran prácticas 
grupo 

Nº 1 Tema 1 
27 ene. - 2 3.0 O.O 1.0 6.0 
feb. 2025 

Nº 2 Tema 2. Práctica 1 
3 - 9 feb. 3.0 1.0 O.O 6.0 
2025 

Nº 3 Tema 3 
10 - 16 feb. 3.0 O.O O.O 6.0 
2025 

N° 4 Tema 3. Práctica 2 
17 - 23 feb. 3.0 1.0 o.o 6.0 
2025 

Nº 5 3.0 1.0 2.0 6.0 Tema 4. Práctica 3 
24 feb. - 2 

https://cbua-uja.primo.exlibrisgroup.com/discovery/search?query=any,contains,Mec%C3%A1nica%20de%20robots,AND&query=any,contains,ingenier%C3%ADa%20mecanica,AND&tab=Jaen&search_scope=CourseReserves&sortby=rank&vid=34CBUA_UJA:VU1&lang=es&mode=advanced&offset=0
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